Receptor GNSS ROVA3 KL=

ROVAS3 esta disefiado para mejorar su rendimiento en
el estudio de campo y proporcionar el resultado de
posicionamiento mas confiable.

Integra un motor de posicionamiento GNSS de 1598
canales lider en el mundo, una IMU de alta precisién,
una radio Farlink UHF de disefio patentado y 4G,
Bluetooth, wifi... Todas las tecnologias de vanguardia
estan ahi para garantizarle una excelente experiencia
de trabajo.

Caracteristicas principales

Solucidn fija rapida y confiable

Con la antena GNSS de alta ganancia de nuestro ultimo disefio en 2025, Ia
usabilidad de los satélites Glonass y Galileo ha mejorado enormemente,
por lo que incluso en entornos hostiles, ROVA3 aun puede rastrear mas
satélites que otros receptores y ofrecer resultados de posicionamiento
con precisidon centimétrica en pocos segundos.

Trabaje en cualquier momento y en cualquier lugar con la banda L

Al recibir la correccién entregada directamente desde los satélites de
banda L, ROVA3 le permite lograr una precisién de nivel de 10 a 20
centimetros con solo un rover a mano cuando no se puede acceder al
receptor base o al servicio CORS en areas remotas. Esta funcién se basa en
Galileo HAS y BDS PPP, aplique el cédigo de registro de los distribuidores
locales.

Conectividad de radio potente y duradera
ROVA3 cuenta con nuestra tecnologia de radio Farlink de disefio
patentado. Cuando funciona como una estacién base UHF, ROVA3 es
capaz de transmitir datos de correccién mas lejos que otros, en buenas
condiciones, el rango de trabajo puede ser de 10 a 15 km. En 2025, se
agrega el ultimo protocolo Farlink Pro como una nueva opcién, para que
el usuario pueda hacer frente a un entorno desafiante.

Levantamiento eficiente de inclinacion de IMU

El sensor IMU de ROVA3 estd disponible casi en todo momento. Cuando el
topdgrafo gira el poste mientras camina o cambia la actitud del receptor,
el estado de disponibilidad no se perderd facilmente. La IMU no tiene
calibracion.

Resistencia y robustez superiores

El sistema de administracién de energia recientemente desarrollado
permite que ROVAS3 funcione hasta 15-18 horas como rover y se puede
recargar mediante un conector tipo C.

El marco resistente a los golpes, el marco a prueba de agua, todos se han
mejorado, ahora el nivel de prueba general es IP68.




CARACTERISTICAS TECNICAS

Caracteristicas de GNSS Comunicaciones

Canales 1598 Puerto de E/S Ranura para tarjeta SIM 4G

GPS L1, L1C, L1C/A, L2C, L2P(Y), L5 Interfaz LEMO de 5 pines (puerto de alimentacion
GLONASS G1,G2,G3 externo RS232)

BDS B1l, B2, B3I, B1C, B2a, B2b Interfaz tipo C (carga OTG Ethernet)

GALILEO E1, E5a, ESb, E6, AltBOC* Interfaz de antena UHF

SBAS L1* UHF interno Receptor y transmisor de radio, funcion de repetidor
IRNSS L5* Rango de frecuencia 410-470MHz

QZzSss L1, L2C, L5* Protocolo de comunicacion |Farlink, Farlink Pro, Trimtalk, SOUTH, Satel

Banda MSS* BDS PPP & Galileo HAS Rango de comunicacion Normalmente 5-8 km con protocolo Farlink, hasta 15 km
Tasa de salida de posicionamiento|  1Hz~20Hz Bluetooth Estandar Bluetooth 3.0/4.1, Bluetooth 2.1 EDR
Tiempo de inicializacién <10s Comunicacion NFC Apoyo

Confiabilidad de inicializacion| >99.99% Mddem Estandar 802.11 b/g/n

Precision de posicionamiento

Almacenamiento/transmisi

on de datos

Posicionamiento diferencial
de codigo

Horizontal: 0.25 m + 1 ppm RMS
Vertical: 0.50 m + 1 ppm RMS

GNSS estético

Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 3.5 mm + 0.5 ppm RMS

Almacenamiento

Almacenamiento interno SSD de 4 GB, ampliable hasta 64
GB Admite almacenamiento USB externo (OTG)

El intervalo de muestra personalizable es de hasta 20 Hz

Estatico (observacion larga)

Horizontal: 2.5 mm + 0.1 ppm RMS
Vertical: 3 mm + 0.4 ppm RMS

Transmision de datos

Modo plug and play de transmisién de datos USB
Admite descarga de datos FTP / HTTP

Estatica rapida

Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm RMS
Vertical: 5 mm + 0.5 ppm RMS

Formato de datos

Formato de datos estaticos: STH, Rinex2.01,
Rinex3.02, etc.
Formato de datos diferenciales: RTCM 2.1,

PPK Horizontal: 3 mm + 1 ppm RMS RTCM 2.3, RTCM 3.0, RTCM 3.1, RTCM 3.2
Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS Formato de datos de salida GPS: NMEA 0183,

RTK(UHF) Horizontal: 8 mm + 1 ppm RMS coordenada del plano PJK, cédigo binario
Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS Soporte de modelo de red: VRS, FKP, MAC,

RTK(NTRIP) Horizontal: 8 mm + 0.5 ppm RMS totalmente compatible con el protocolo NTRIP
Vertical: 15 mm + 0.5 ppm RMS

Posicionamiento SBAS Normalmente<5m 3DRMS Sensores

Tiempo de inicializacién de RTK| 2~8s IMU Maddulo IMU incorporado, sin calibracién, 60°El

Angulo de inclinacién de la IMU|  0°~60° Burbuja electrénica software del controlador puede mostrar una

Rendimiento del hardware

burbuja electrdnica, verificando el estado de
nivelacién del poste de carbono en tiempo real

Dimension

135mm(W) x135mm(L) x 83mm(H)

Peso

900g (bateria incluida)

Material

Carcasa de aleacién de magnesio y aluminio

Termémetro

Sensor de termdémetro incorporado, que adopta
tecnologia de control de temperatura inteligente,
monitorea y ajusta la temperatura del receptor

Temperatura de funcionamiento

-45 °C ~ +75°C

Temperatura de almacenamiento

-55°C ~ +85°C

Interaccion del usuario

Humedad

100% Sin condensacion

Resistente al agua / a prueba
de polvo

Estandar IP68, protegido de inmersiéon
prolongada a una profundidad de 1 m

Choque/vibracion

Estandar IP68, totalmente protegido contra
el polvo que sopla

Soporta la caida de postes de 2 metros
sobre el suelo de cemento de forma natural

Sistema operativo Linux
Botones Un solo botén
Indicadores Bluetooth, satélites, datos, indicadores de carga y

potencia

Interaccion web

Con acceso a la interfaz de usuario web a través de
WiFi o0 conexién USB, los usuarios pueden monitorear
el estado del receptor y cambiar las configuraciones

Fuente de alimentacién

6-28 V CC, proteccidn contra sobretensiones

Bateria

Bateria recargable de iones de litio de 7,

Guia de voz

Chino/Inglés/Coreano/Espafiol/Portugués/Ruso /
Turco/Francés/Italiano

2 Vy 6800 mAh

Duracion de la bateria

15h (modo bluetooth rover)

* Reserva para futuras actualizaciones.

Desarrollo secundario

Proporciona un paquete de desarrollo secundario y
abre el formato de datos de observacién OpenSICy
la definicidn de la interfaz de interaccién

Observaciones: La precision de la medicion y el rango de operacidn pueden variar debido a las
condiciones atmosféricas, la sefial por trayectos multiples, las obstrucciones, el tiempo de
observacion, la temperatura, la geometria de la sefial y el nimero de satélites rastreados. Las
especificaciones estan sujetas a cambios sin previo aviso.

Servicio en la nube

La potente plataforma en la nube proporciona
servicios en linea como gestidon remota,
actualizaciones de firmware, registros en linea, etc.

9 No.39, Sicheng Road, Guangzhou 510663, China

€ www.ruideinstrument.com

< export@ruideinstrument.com

o ruideinstrument

© RUIDEPositioning



Caracteristicas técnicas

Sistema de operacion

Sistema operativo Android 4.2 o superior

CPU

Nucleo de 2,1 GHz o superior

Hardware CARNERO 3Gb
>
recomendado
Pantalla > 4.5 pulgadas, 2 resolucion de 960 * 640
Hardware Bluetooth, Wi-Fi/GPRS
Receptores GNSS de la serie South Galaxy,
INNO, serie ALPS
Receptor GNSS

Dispositivos
compatibles

Dispositivo Android con GPS incorporado

Dispositivo GNSS compatible con el formato NMEA 0183

Recopilador de datos

Colector de datos H6 / H9 / H10

Tableta de la serie N80 / X80

Dispositivo Android (24.2 Sistema operativo Android)

Modo de radio interna

Base Modo de radio externa
Modo GSM interno
Modos de trabajo Modo de radio interna
vagabunda Modo GSM interno
Modo de red del controlador
estatica Admite registro de datos estaticos
Proyecto C.on.figurz.acién del ?royecto, con.firgura.ciojn de datos, mapa base, lista de
cadigos, importacion y exportacion, biblioteca de elementos, etc.
X L Conexion del dispositivo, configuracién del modo de trabajo,
DISpOSItIVO informacion del dispositivo, configuracion de la antena, registro, etc.
FunCiones Levantamiento topografico, levantamiento de mapeo, levantamiento de
Encuesta detalle, levantamiento automatico, punto de estaca / linea / CAD, PPK,

disefio de carreteras / estaca, estudio de caracteristicas, estaca de
superficie, etc.

Herramienta

Calibracion del sitio, Desplazamiento de la red, Calculo de area,
Calculo de movimiento de tierras, COGO, FTP, Correo electronico

Communication

Protocolo compatible

Protocolo de transmision: TCP, protocolo Ntrip UHF:
Farlink, Farlink Pro, South, Trimtalk, Satel

Formato compatible

Datos de correccion: RTCM 2.X, 3.X; CMR; Datos
GNSS CMR: NMEA-0183, CNB (ComNav Binary)

Datos graficos: *.dxf, *.dwg, *.shp, *.kml, *.raw, *.rw5,
*. pax,*.jdx, *.jdw, *. xIs Formato de documento: *.csv,
*.dat, *.txt, *.html

Idiomas admitidos

Chino (simplificado)
Chino (tradicional)
Inglés

Francés

Aleman

Griego

Coreano

Persa
Polaco
Portugués
Ruso
Serbio
Espafiol

Turco

9 No.39, Sicheng Road, Guangzhou 510663, China

e 0 ruideinstrument
€ www.ruideinstrument.com

< export@ruideinstrument.com Q RUIDEPositioning

KL

Después de afos de desarrollo y mejora, ahora RTK GO 2025 también puede satisfacer
las necesidades de inspectores, contratistas, ingenieros y profesionales de cartografia,
catastro y/o SIG.

Contiene una base de datos de diferentes sistemas de coordenadas globales y se puede utilizar
en cualquier parte del mundo. Cuenta con exportacion de datos en multiples formatos, un buen
nuamero de funciones de replanteo, herramientas de medicion y calculo, asi como un modulo
GIS, que ayuda a satisfacer diversas necesidades de topografia y cartografia.



RTK GO 2025 (GNSS Module)

Recopilacién y mapeo de datos de campo: lo mas avanzado esta aqui

Measure & Draw : Ahorre tiempo en el trabajo de campo y en la oficina

Esta funcién le permite dibujar el mapa de resultados
mientras completa las mediciones de puntos.

* Antes de medir los puntos, los usuarios pueden
elegir La forma del objeto objetivo que se medira a
partir de 11 cifras preestablecidas. El software lo
guiara para medir puntos en un orden y conectar
lineas automaticamente y completar el dibujo de la
figura.

* Los mapas .dxf o .dwg creados in situ se pueden
utilizar directamente en el trabajo de oficina.

* Los usuarios pueden asignar objetos medidos con
diferentes atributos, a diferentes capas para su
medicion y gestion, sin cometer errores.

Dibujo CAD : Dibujar sin PC

Seleccione puntos para formar un poligono e
identifique directamente los puntos de division
de area para que el topégrafo los replantee.
Ya no es necesario que el usuario adivine una
posicion para medir y luego ajustarla.

* El dibujo CAD no requiere una computadora.

* Los archivos CAD preparados en PC de
oficina pueden ser editados y administrados
por los usuarios en terminales de recopilacién

de datos RTK.
* Las herramientas de dibujo incluyen hasta 11

tipos de figuras y un tipo de texto.

Posicionamiento visual : Tecnologia de medicion sin contacto lider en la industria

(Esta funcién solo funciona con los modelos de
receptor que tienen camara frontal o camaras
duales)

Las mediciones de fotogrametria se pueden
realizar tomando fotografias o videos. Se
pueden adquirir las coordenadas de todos
los puntos de las fotos.

* Ahora, los puntos objetivo que son inaccesibles
debido a entornos peligrosos, sefiales satelitales
deficientes o terreno intransitable se pueden
medir de forma remota.

* Los datos de imagen capturados también se
pueden utilizar con software como GEO Datalab,
Pixel4D, DJI Terra y CC para el modelado 3D.

* Los datos de medicion de imagenes también se
pueden combinar con los datos de medicion de
drones para abordar problemas de borrosidad y
deformacién en los modelos de datos terrestres

recopilados por drones. o
* La funcién de medicion laser se agrego en julio

de 2024

Medicion estatica y PPK: Mas asistencia ahora esta disponible

El software proporciona capacidades de
recopilacién de datos estaticos y PPK.

* Los datos se pueden descargar de forma
inaldmbrica, sin necesidad de una PC ni cables.

* Es posible convertir archivos .sth en archivos
RINEX directamente en el recopilador de datos o
tableta o en su teléfono, sin necesidad de PC.

* Los datos se pueden compartir con otros a
través de Internet movil. (campo a oficina)

* La precision de la recopilacion de datos PPK
es tan alta como la de los equipos Trimble,

el resultado se puede importar directamente
para su uso en TBC.



RTK GO 2025 (GNSS Module)

Replanteo: aligera tu carga, aumenta tu produccién

Replanteo CAD : Ahorre costos de mano de obra y reduzca errores

El software tradicional de recopilacion de datos
requiere que los usuarios importen puntos o lineas
para que se establezcan desde archivos .csv o .txt,
los usuarios deben dedicar bastante tiempo a editar

bibliotecas de puntos y lineas.
Ademas, para formas complejas como curvas,

circulos y poligonos, el proceso tradicional de
replanteo es complicado. Ahora, nuestro
nuevo programa de replanteo CAD ofrece una
solucion superior para los topografos.

* No es necesario editar manualmente las
bibliotecas de puntos.

* El replanteo de la forma geométrica es mas rapido y facil.

* No es necesario obtener archivos de coordenadas
antes del trabajo. El replanteo se puede realizar
con solo un dibujo CAD.
» Los mapas en linea y los dibujos CAD se pueden
mostrar simultaneamente, lo que mejora la precision.
* Las lineas de guia de AR hacen que el replanteo sea
mas intuitivo.

Divisién de Area : Desarrollado para el levantamiento catastral profesional y el replanteo

Seleccione puntos para formar un poligono e
identifique directamente los puntos de division
de area para que el topégrafo los replantee. Ya
no es necesario que el usuario adivine una
posicion para medir y luego ajustarla.

 Seis métodos de division para determinar los puntos
de division de area. Los métodos son flexibles y

adecuados a las diferentes necesidades de los usuarios.

* La pantalla grafica es intuitiva y
comprensible.

Replanteo de vista en vivo : Mas rapido, mas preciso, mas inteligente

(Esta funcién solo funciona con los modelos de
receptor que tienen camara orientada hacia abajo o
camaras duales)

Caracteristicas adicionales

Compatible con
multiples dispositivos

La aplicacion ahora funciona con GNSS, estacion
total, ecosonda, tableta GIS, en el futuro funcionara
con escaner SLAM, escaner Lidar terrestre.

Los usuarios utilizan las imagenes en tiempo
real capturadas por la camara en la parte
inferior del receptor y las lineas de guia de
realidad aumentada mostradas por el software

para localizar los puntos objetivo.
 Cuando los usuarios realizan el replanteo con

un receptor GNSS de doble camara, el
software puede solicitar que ambas camaras
trabajen juntas. A distancias medias y largas,
el software utiliza la camara frontal para indicar
la direccidn del viaje y, a corta distancia, utiliza
la cdmara orientada hacia abajo para encontrar
la ubicacion especifica. Esto aumenta aun mas
la velocidad de replanteo.

* Las lineas de guia AR se pueden mostrar en
programas de replanteo de puntos, replanteo
de linea y replanteo CAD.

Innovaciones para una mejor
experiencia de usuario

Copia de seguridad de datos RTK
Compartir cédigo QR

Compatibilidad con varios mapas base

[

u

[

B Mapa base
B Ajuste

B Clasificacion de puntos de montaje de red
u

Configuracion de salida NMEA



RTK GO 2025 (Estacion total manual)

4 nuevas caracteristicas para darte mas poder y libertad

Rep|anteo CAD: Aumento de la productividad y disminucion del error Encuesta de puntos y replanteo: Mas facilidad y conveniencia Replanteo de linea: Mas inteligente que la forma tradicional Way
Con la visualizacion grafica, ahora es facil observar la relacion El usuario puede elegir manualmente los puntos de la
CAD Stakeout le permite importar un mapa base CAD vy replantearlo, entre el punto ocupado y los puntos objetivo. Te ayudara a biblioteca, el programa los formara automaticamente.
sin ingresar las coordenadas de los puntos una por una. cometer menos errores al medir muchos puntos. Luego, la distancia del intervalo de entrada del
_ 3 usuario, los puntos de replanteo se calcularan y se
Cuando lo necesite, también puede conectarse a su mapa local en linea y La pantalla del programa de replanteo muesra la informacion mostraran en la pantalla.
’ . \ de manera mas completa, indica los puntos objetivo de manera
superponerlo al mapa base CAD, para aumentar la precision de su trabajo. mas intuitiva, su flujo de trabajo sera mas fluido que antes. Esta funcion es adecuada para carreteras u otros
objetivos que contengan lineas.
Mide y dibuja: Ahorre tiempo tanto en el trabajo de campo como en el trabajo en interiores Otras caracteristicas: Mas innovacion, sin limitaciones
Pt
El usuario puede dibujar lineas, poligonos, circulos... hasta 11 tipos de graficos, mientras
mide los puntos objetivo. Ya no es necesario dibujar manualmente el borrador del mapa.
. . 4 -, ; Descargar y compartir Reseccion Establecer punto ocupado desde un mapa base CAD
El usuario puede administrar diferentes objetivos como diferentes capas. El borrador del (.csv, .dxf, .txt, xIs) 0 un mapa grafico

mapa se puede guardar y generar en formato CAD, y para ser utilizado en obras de interior.



RTK GO 2025(Android y TS robotico) Geo DatalLab

La innovacion nunca se detiene Procesador de datos espaciales GEO ideal, le ayuda a seguir avanzando

CAD mejorado, interfaz de usuario renovada, visualizaciéon horizontal agregada: Mayor productividad

El usuario de RUIDE puede trabajar RTK GO 2025 con su estacion total robética y su estacion total Android.

A finales de 2024, se han realizado algunas actualizaciones: la funcién CAD esta disponible en
todos los programas de medicion y replanteo; La seleccion de puntos en el dibujo CAD es mas
precisa; Hay disponible una nueva interfaz de usuario; El usuario puede elegir la pantalla vertical
u horizontal segun sus necesidades de trabajo.

Combinacion de GNSS y estacion total: Mas inteligencia, mas creatividad Procesamiento de datos e informes RINEX Importacion y Exportaciéon
Cuando los topografos necesitan realizar un Esta funcién permite a los usuarios importar
posprocesamiento de datos GNSS, nuestro software |og datos del receptor GNSS de terceros a
siempre puede proporcionar tecnologia de punta nuestro software y procesarlos posteriormente,
para ayudarlo a producir resultados 6ptimos. El utilizando el formato RINEX estandar de la
usuario solo necesita importar datos de campo, el industria.

software procesara automaticamente las lineas de
base GNSS. Una vez que salen los resultados, el
software puede generar informes.

Alta precisidén garantizada Modelado 3D

La verificacién RTK, la funcién Gnica de nuestro El usuario p’uede importar datos de imagenes de
software, puede comparar los resultados RTK y PPK fotogrametria al software para lograr un modelado
para adquirir automaticamente las coordenadas mas 3D, presentando visualmente datos de informacion

precisas para cada punto objetivo. geografica como coordenadas, areas y volumenes.
Llena el vacio de correcciones deficientes en Los datos del modelo se pueden transformar en
RTK o observaciones obstaculizadas en PPK. diferentes formatos y aplicar con varios parametros
de coordenadas segun las necesidades reales, lo
RTK GO 2025 ahora permite a los supervisores trabajar conjuntamente con el receptor GNSS y la Esta mejora es para proporcionar garantia para que los hace adaptables a una gama mas amplia de
estacion total robética. Cuando se instala un receptor GNSS en el poste del prisma, la estaciéon cada una de sus encuestas. escenarios de aplicacion.

total robética puede rastrear el prisma con mayor eficiencia mediante el uso de datos GNSS, es
de gran ayuda cuando trabaja en terrenos complicados y el prisma a veces esta bloqueado.





