CARACTERISTICAS TECNICAS

Caracteristicas de GNSS

CaANAIES. ... ..o ... 1698
GPS....ooeeeee e L1C, L1C/A, L2C, L2P(Y), L5
GLONASS . ..o G1,G2,G3
BDS...ooiiiieeee e B1l, B2l, B3I, B1C, B2a, B2b
GALILEOS. ... E1, E5a, E5b, E6, AtBOC*
OB A S . e L1~
IRN S S . L s L5
QZSS.. .o, L1,L2C,L5"
BandaMSS...........ccccociiiiieeeieeeeeeeeeenn . GalileOHAS & BDSPPP
Tasa de salida de posicionamiento ...............coooviiiinian! 1Hz~20Hz
Tiempo de iNICIAaliZaCION ..........coeeiiiee e <10s
Confiabilidad de inicializacion................ccccccceveevvvevvnnnnne..... > 99.99%

Precision de posicionamiento
Posicionamiento diferencial de cédigo......Horizontal: 0.25 m + 1 ppm RMS
Vertical: 0.50 m + 1 ppm RMS

GNSS eStatico.......c..eeeeereereeereen Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm
RMS Vertical: 3.5 mm + 0.5 ppm RMS

Estatico (observacion larga)............... Horizontal: 2.5 mm + 0.1 ppm
RMS Vertical: 3 mm + 0.4 ppm RMS

Estatica rapida.............cccooeevevvrennnn. Horizontal: 2.5 mm + 0.5 ppm
RMS vVertical: 5 mm + 0.5 ppm RMS

PPK e Horizontal: 3 mm + 1 ppm
RMS Vertical: 5 mm + 1 ppm RMS

RTK(UHF) e Horizontal: 8 mm + 1 ppm
RMS Vertical: 15 mm + 1 ppm RMS
RTK(INTRIP)......vieeeeeeiieeeeec Horizontal: 8 mm + 0.5 ppm
RMS Vertical: 15 mm + 0.5 ppm RMS

Posicionamiento SBAS ..............coceveiiineenin, Tipicamente<5m 3DRMS
Tiempo de inicializacion de RTK...........cccooeeeiiiiiiiiie 2~8s
Precision de IMU........cooovneiiiece e 8mm-+0.7 mm/°tilt
Angulo de inclinacién de la IMU........ Precision optima dentro de los 60°

Rendimiento del hardware
DIMENSION. ... 105mm(¢)*x58mm(H)
PESO. .. 540g (bateria incluida)
Material.......cccooueeeeiiiiinn. Carcasa de aleacién de magnesio y aluminio
Temperatura de funcionamiento..............c.cc...................745°C~+75C
Temperatura de almacenamient.................cceeeeevvvunnn... -55°C~+85°C

Humedad...........ooeeiiiiieecee 100% Sin condensacion

Resistente al agua /a prueba de polvo........ <eveenee. EStandar 1P68
Choque/vibracién.............Soporta la caida de postes de 2 metros sobre
el suelo de cemento de forma natural

Fuente de alimentaci..........6-28 V CC, proteccion contra sobretensiones
Bateria......c.coevueen... Bateria de iones de litio recargable incorporada de
7.4v 5000mAh

Duracion de la bateria...........ccooovieiieiieiie i 25h (estatico)

25h (modo rover, condicién éptima)

Communications
Puerto de E/S...........ccveoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeesesesenn e, INtEMfAZ tipo C
(carga OTG Ethernet)

Interfaz de antena UHF

UHF iNterno........oooiiiii e Recepcion de radio
Rango de freCUBNCIa..............ouvuiiieeeeee e 410-470MHz
Protocolo de comunicacion ...................... Farlink, Trimtalk, SOUTH,

CHC, Hi-target, Satel

Rango de comunicacion ...... Normalmente 8-10km con protocolo Farlink,
(12-15km en 6ptimas condiciones)

Bluetooth...........ccoovieiiints Bluetooth 5.0, Bluetooth 3.0/4.2 standard,
Bluetooth 2.1 + EDR

Comunicacion NFC............ooii Apoyo

Wil Estandar 802.11 b/g/n

Almacenamiento/transmisién de datos

Almacenamiento. ........oovveeeinnn. SSD de 16 GB almacenamiento interno

Admite almacenamiento de ciclo automatico Admite

almacenamiento USB externo (OTG)

El intervalo de muestra personalizable es de hasta 20 Hz

Transmision de datos..Modo plug and play de transmisién de datos USB
Admite descarga de datos FTP / HTTP

Formato de datos................] Formato de datos estaticos:STH, Rinex2.01,
Rinex3.02, etc.

Formato de datos diferenciales: RTCM 2.1,

RTCM 2.3, RTCM 3.0, RTCM 3.1, RTCM 3.2

Formato de datos de salida GPS: NMEA 0183,

coordenada del plano PJK, cédigo binario

Soporte: VRS, FKP, MAC, totalmente

Sensores compatible con el protocolo NTRIP
IMU.... IMU incorporada, sin calibracion, 60 grados
CUAIMO. . e Camara frontal: 8MP,
para grabacion de video y extraccion visual
Camara inferior: 2MP, para replanteo visual
Burbuja electronica............... software del controlador puede mostrar una

burbuja electroénica, verificando el estado de

nivelacion del poste de carbono en tiempo real

Termémetro................... Sensor de termdmetro incorporado, que adopta
tecnologia de control de temperatura inteligente,

monitorea y ajusta la temperatura del receptor

Interaccion del usuario

Operating SYStEM. .........uuiiiiiiii e Linux
BOtONES. ...t Single button
Indicadores............ 4, para mostrar Potencia, datos, bluetooth, satélites

Interaccion web................cool Con acceso a la interfaz de usuario

web a través de WiFi o conexién USB,

los usuarios pueden monitorear el estado

del receptor y cambiar las configuraciones

Guiade voz .........ccoceueencennen. Chino/Inglés/Coreano/EspafiolPortugués/
Ruso /Turco/Francés/Italiano

Desarrollo secundario...Proporciona un paquete de desarrollo secundario
y abre el formato de datos de observacion

OpenSIC yla definicion de la interfaz de interaccion
Servicioenlanube.............La potente plataforma en la nube proporciona
servicios en linea como gestion remota,

actualizaciones de firmware, registros en linea, etc.

**Reserva para futuras actualizaciones.

Observaciones: La precisién de la medicién y el rango de operacion pueden variar debido a las
condiciones atmosféricas, la sefial multitrayecto, las obstrucciones, el tiempo de observacion, la
temperatura, la geometria de la sefal y el nimero de satélites rastreados. Especificaciones
sujetas a cambios sin previo aviso
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RENO3

RTK del tamarfo de la palma de la mano con vigilancia de camara dual

v Seguimiento de todas las

constelaciones

1698 canales .
V La IMU de 52 generacién

Disponible en todo momento

V FarlLink 2.0 Radio

Solicitud de movimiento de

blogueo base
V Algoritmo de motor dual

Capacidad de posicionamiento
mejorada

V Disefio compacto
0.54kg, 10.5cm * 5.8cm

v Resistencia extendida
Hasta 20 horas de trabajo RTK

vV HAS & PPP

Posicionamiento preciso de un
solo punto

V Grabacion de video y
modelado 3D

Funcién actualizable




Inteligente y versatil

RENQOS3 representa un receptor
sus competidores. Con un peso
un 40% y un 50% mas ligero que

mejora su maniobrabilidad, lo q
operaciones en entornos exigente
de los topografos al tiempo que

Replanteo visual y de realidad aumentada

Busca el objetivo. Con el replanteo de v:
trabajo sera mas facil e intuitivo. Live-
contenido del dibujo CAD con escena
replantear objetivos mas rdpidamente
topdgrafos a encontrar una direccion
comprender la distribucion de las car:
inferior permite una vigilancia precisz
Con el replanteo de vista en vivo de d
facil e intuitivo.

Compatible con ROBOTIC TS

EI RENO3 se puede integrar
creando un potente siste
significa un seguimiento de
obtenga coordenadas tant
que garantiza una mayor v

adel reandc

La nueva 52 generacion de IMU

itigation Mitigacion del efecto de multiples tra
En el pasado, los topografos giraban el poste al ¢ ccion de viaje o
ajustar la actitud del receptor, a veces desactiva la IMU. Ahora, la IMU de 52
generacion elimina la pérdida del estado de IMU en la mayoria de los
escenarios para mejorar la disponibilidad y la productividad de la IMU. La
funcidn sin calibracion ahorra el tiempo de inicializar manualmente la IMU
cada vez.

Galileo TIENE Y BDS PPP

Posicionamiento de un solo punto

Al recibir correcciones entregadas directamente desde satélites de
banda L, RENO3 le permite lograr una precisiéon de nivel de 10 a 20
centimetros con solo un rover a mano
receptor base o al servicio CORS en
requiere un codigo de registro, solicitelo ibuidores) B

0 se puede acceder al

motas. (esta funcién

Mitigacion de efectos de multiples

correccion en un escenario espe escenario especial El efecto

multitrayecto es un factor notorio t precision del receptor GNSS.
RENO3 puede desenredar la senal @

cuando mide puntos objetivo cerca

0 que garantiza un resultado preciso
1 efecto multitrayecto es un factor
5S. RENO3 puede desenredar la
preciso cuando mide

notorio tradicional que disminuye la'p
sefal directa de las reflejadas, por lo g

Compensacion ionosférica

Sea capaz en cualquier lugar y en cualq
Al trabajar en dénde esta activa la ionosfer
distancia (10-40 km), puede ayudaala obt
compensar el error por retardo ionosfeérico. No
estd activa o realiza el posicionamiento RTK en red
ayudarlo a obtener un mejor resultado de precision.

amiento RTK en red a larga

do de precision. RENO3 puede
a en el lugar donde la ionosfera
cia (10-40 km), puede




Medicion de grabacion de video: Redefina sus perspectivas

RENO3 puede procesar un conjunto de fotos o un video, adquiriendo coordenadas para cientos de puntos en minutos. Cuenta con un
rango de trabajo mds amplio y menos puntos ciegos a través de mediciones remotas con la cdmara. Las ubicaciones que alguna vez
fueron desafiantes, como los espacios debajo de los tejados y las areas con obstaculos, ahora son facilmente medibles.

(esta funcion es una funcion opcional actualizable, debe consultar a su distribuidor local)

1:55m & 0 5
o \ : _' 9 ‘Q Q

- - -0
Paint Survey Detail Photogram
Survey metry
o1F |b » I*
2 I T s
Laser Point Line
Survey Stakeout Stakeout
/| >
4 @ &K
CAD PPKE&RTK Elevation
Survey Control
9 & .t
h N P
Sea Survey Road Line
stakeout pointwise X
stakeout L >

e -
M. 2564726.355 Distance Error:0.0052
E: 440289.230 Pixel Error:0.6181
H: 12714 Selected Number:3

gt m

Utilizando el posicionamiento visual, los topografos pueden recopilar datos de campo en poco tiempo. Los datos se pueden

conservar de forma segura en el dispositivo y son reutilizables en cualquier momento. Estas capacidades son particularmente
adecuadas para tareas de medicion GNSS distintivas, incluida la documentacién de escenas de accidentes y sitios de excavacion
para instalaciones publicas urbanas

Demasiados
detalles para medir

En poco tiempo

Terreno arriesgado

Disefiado para topografia urbana  Disenado para topografia de campo

--Procesamiento en linea del servidor en la nube --Tratamiento fuera de linea del controlador de datos

Sin cobertura de Internet, los topdgrafos pueden realizar el
procesamiento de datos de imagenes sin conexion utilizando la
aplicacion del controlador de datos. Este modo ofrece la velocidad
de procesamiento mas rapida, ahorrando tiempo en la carga de
datos y brindando resultados de precisiéon de 2 cm en unos pocos
segundos.

Los topografos, con una fuerte conexion a Internet en areas
urbanas, pueden procesar datos de imagenes en linea
utilizando servidores de red y en la nube. RENO3 logra datos
de coordenadas precisos de 2 cm para mediciones de
imagenes en minutos, equilibrando precision y velocidad.

Modelado 3D y posprocesamiento: Esté preparado para el futuro

RENO3 permite el modelado 3D de un solo usuario, en los modelos que muestran visualmente informacién geografica como

coordenadas, dreas y volumenes. Admite la transformacion de datos de modelos en diferentes formatos y personaliza los parametros

de coordenadas para diversas aplicaciones.

(esta funcion es una funcién opcional actualizable, debe consultar a su distribuidor local)
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Los topografos pueden importar datos de RENO3 a RUIDE
GEO DATA LAB (en PC) o a software de terceros para el
modelado 3D. Las futuras actualizaciones de RTK GO
(aplicacion de Android) también incluiran funciones de
modelado 3D, lo que permitira a los usuarios seleccionar el
software mas adecuado para una eficiencia laboral 6ptima en
funcién de los requisitos de escenario y tareas.

Generacion de modelos 3D

Medicion en modelo 3D

Garantizar un
viaje sin problemas

RENO3 aprovecha la tecnologia de modelado 3D de RUIDE,
integrando a la perfeccion las mediciones de imédgenes con los datos
de UAYV, incluidas DJI y otras marcas. Al superar las brechas de
datos en los estudios de UAV, RENO3 complementa los modelos
incompletos mediante la recopilaciéon de datos de imégenes del
suelo, lo que mejora los resultados generales del estudio.



RTK GO APP Recopilacion y mapeo de datos de campo: lo mas avanzado esta aqui

Measure & Draw : Ahorre tiempo en el trabajo de campo y en la oficina
Dibujo CAD : Dibujar sin PC

Esta funcion le permite dibujar el mapa de
resultados mientras completa las mediciones de
puntos.

* Antes de medir los puntos, los usuarios pueden

elegir La forma del objeto objetivo que se medira a
partir de 11 cifras preestablecidas. El software lo
guiara para medir puntos en un orden y conectar
lineas automaticamente y completar el dibujo de la
figura.

» Los mapas .dxf o .dwg creados in situ se pueden
utilizar directamente en el trabajo de oficina.

* Los usuarios pueden asignar objetos medidos
con diferentes atributos, a diferentes capas para su
medicion y gestidn, sin cometer errores.

Seleccione puntos para formar un poligono e
identifique directamente los puntos de division
de area para que el topografo los replantee.
Ya no es necesario que el usuario adivine una
posicion para medir y luego ajustarla.

 El dibujo CAD no requiere una computadora.

 Los archivos CAD preparados en PC de
oficina pueden ser editados y administrados
por los usuarios en terminales de recopilacion
de datos RTK.

» Las herramientas de dibujo incluyen hasta 11
tipos de figuras y un tipo de texto.

Posicionamiento visual : Tecnologia de medicion sin contacto lider en la industria

Las mediciones de fotogrametria se pueden
realizar tomando fotografias o videos. Se
pueden adquirir las coordenadas de todos
los puntos de las fotos.

* Ahora, los puntos objetivo que son inaccesibles

debido a entornos peligrosos, sefiales satelitales
deficientes o terreno intransitable se pueden
medir de forma remota.

» Los datos de imagen capturados también se
pueden utilizar con software como GEO Datalab,
Pixel4D, DJI Terra y CC para el modelado 3D.

* Los datos de medicién de imagenes también se

pueden combinar con los datos de medicion de

drones para abordar problemas de borrosidad y
deformacion en los modelos de datos terrestres
recopilados por drones.

(Esta funcién solo funciona con los modelos de
receptor que tienen camara frontal o camaras
duales)

Medicion estatica y PPK : Mas asistencia ahora esta disponible

El software proporciona capacidades de
recopilacion de datos estaticos y PPK.

* Los datos se pueden descargar de forma
inalambrica, sin necesidad de una PC ni cables.

» Es posible convertir archivos .sth en archivos
RINEX directamente en el recopilador de datos o
tableta o en su teléfono, sin necesidad de PC.

» Los datos se pueden compartir con otros a
través de Internet movil. (campo a oficina)

» La precisién de la recopilacion de datos PPK
es tan alta como la de los equipos Trimble,

el resultado se puede importar directamente
para su uso en TBC.




RTK GO APP

Replanteo CAD : Ahorre costos de mano de obra y reduzca errores

Division de Area : Desarrollado para el levantamiento catastral profesional y el replanteo

El software tradicional de recopilacion de
datos requiere que los usuarios importen
puntos o lineas para establecerlos desde
archivos .csvor .txt, los usuarios deben
dedicar bastante tiempo a editar bibliotecas
de puntos y lineas.

Ademas, para formas complejas como

curvas, circulos y poligonos, el proceso

tradicional de replanteo es complicado.

Ahora, nuestro nuevo programa de

replanteo CAD ofrece una solucién superior

para los topografos.

» No es necesario editar manualmente las
bibliotecas de puntos.

* El replanteo de la forma geométrica es
mas rapido y facil.

* No es necesario obtener archivos de
coordenadas antes del trabajo. El replanteo
se puede realizar con solo un dibujo CAD.

» Los mapas en linea y los dibujos CAD

se pueden mostrar simultaneamente, lo
que mejora la precision.

» Las lineas de guia de AR hacen que

el replanteo sea mas intuitivo.

Seleccione puntos para formar un poligono e
identifique directamente los puntos de division
de area para que el topdgrafo los replantee. Ya
no es necesario que el usuario adivine una
posicion para medir y luego ajustarla.

» Seis métodos de divisién para determinar
los puntos de division de area. Los
métodos son flexibles y adecuados a las
diferentes necesidades de los usuarios.

» La pantalla grafica es intuitiva y comprensible.

Replanteo: aligera tu carga, aumenta tu produccion

Replanteo de vista en vivo : Mas rapido, mas preciso, mas inteligente

Caracteristicas adicionales

Compatible con
multiples dispositivos

(Esta funcién solo funciona con los modelos de receptor que
tienen camara orientada hacia abajo o camaras duales)

Los usuarios utilizan las imagenes en tiempo
real capturadas por la camara en la parte
inferior del receptor y las lineas de guia de
realidad aumentada mostradas por el
software para localizar los puntos objetivo.

» Cuando los usuarios realizan el replanteo
con un receptor GNSS de doble camara, el
software puede llamar a ambas camaras
para que trabajen juntas. A distancias
medias y largas, el software utiliza la camara
frontal para indicar la direccion del viaje y, a
corta distancia, utiliza la camara orientada
hacia abajo para encontrar la ubicacion
especifica. Esto aumenta aun mas la
velocidad de replanteo.

+ Las lineas de guia AR se pueden mostrar
en programas de replanteo de puntos,
replanteo de linea y replanteo CAD.

Innovaciones para una mejor
experiencia de usuario

B Copia de seguridad de datos RTK

B Compartir codigo QR

B Compatibilidad con varios mapas base

B Ajuste del mapa base
B Clasificacion de puntos de

montaje de red
B Configuracion de salida NMEA

La aplicacion ahora funciona con GNSS, estacion
total, ecosonda, tableta GIS, en el futuro funcionara
con SLAM Scanner, Terrestrial LidarScanner.




GEO DATA LAB

Procesador de datos GNSS ideal, le ayuda a seguir avanzando

Procesamiento de datos e informes

Cuando los topégrafos necesitan realizar un
posprocesamiento de datos GNSS, nuestro software
siempre puede proporcionar tecnologia de vanguardia
para ayudarlo a producir resultados éptimos.

El usuario solo necesita importar datos de
campo, el software procesara automaticamente
las lineas de base GNSS.

Una vez que salen los resultados, el software
puede generar informes.

Alta precisién garantizada

La verificacion RTK, la funcién unica de nuestro
software, puede comparar los resultados RTK y PPK
para adquirir automaticamente las coordenadas mas
precisas para cada punto objetivo.

Llena el vacio de correcciones deficientes en
RTK o observaciones obstaculizadas en

PPK.

Esta mejora es para proporcionar garantia para
cada una de sus encuestas.

RINEX Importaciéon y Exportacién

Esta funciéon permite a los usuarios importar
los datos del receptor GNSS de terceros a
nuestro software y procesarlos posteriormente,
utilizando el formato RINEX estandar de la
industria.

Modelado 3D

El usuario puede importar datos de imagenes de
fotogrametria al software para lograr un
modelado 3D, presentando visualmente datos
de informacién geografica como coordenadas,
areas y volumenes.

Los datos del modelo se pueden transformar en
diferentes formatos y aplicar con varios
parametros de coordenadas segun las
necesidades reales, lo que los hace adaptables a
una gama mas amplia de escenarios de aplicacién





